A Znaczna zaleta systemu MGC 9 MEVA (Prowadzo-
ne wspinanie sie) jest montaz z ziemi - inaczej niz
tradycyjnie od géry. Przedtuzenia, podesty do prac
wykonczeniowych, przedtuzenia drabin itd. monto-
wane s3 od dotu z ziemi - tatwe i bezpieczne warunki
montazu.

W System MGC jest szczegodlnie ekonomiczny w przy-
padku budynkéw powyzej 20 pieter.

W Prowadzone wspinanie sie¢ MGC oferuje bezpieczenst-
wo podczas prowadzenia prac na znacznych wysokosciach
i w przypadku predkosci wiatru do 70 km/h. Caty system
MGC zaprojektowany zostat z zastosowaniem surowych
standardéw bezpieczenstwa opracowanych do budowy
wiezowcow w wielu krajach $wiata.

'2J" Palisander

systemy szalunkowe

nanie sie: krok po kroku

W przypadku MEVA Systemu Prowad-

zonego Wspinania sie MGC szalu-

nek scienny i rusztowanie ochronne

stanowia jednos¢. W fazie montazu

i unoszenia jest mocno zamocowany

na budynku, dzieki temu nie ulega

wptywom silnego wiatru. Szybki i bezpi-

eczny montaz na ziemi. System zapro-

jektowany jest wiec dla najwiekszego

bezpieczenstwa i wydajnosci:

B dla budynkéw powyzej 20 kondygnagji

B jako uzupetnienie do sprawdzonego
rusztowania wspinajacego sie KLK

Prowadzony system zabezpieczenia MGS
jest blizniaczym systemem w stosunku
do MGC do szalowania stropow.

Obok zalet technicznych wysokie
bezpieczenstwo zapewnia zamonto-
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wane zabezpieczenie boczne:

B odstep pomiedzy wspornikami
okreslany jest dowolnie

B elastyczna wysokos¢ pietra od 3,00
do4,25m

B mozliwos¢ mocowania podestow
dla realizacji prac wykonczeniowych
do kazdego wspornika

B zintegrowany system drabin

Réwniez MGS montowane jest na
ziemi: wszystkie cze$ci mocowane sg
szybko i pewnie od dotu na szynach
slizgowych.
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MGC / MGS

Prowadzone wspinanie sie / system ochrony

WEASCIWOSCI ZALETY
B System modutowy MGS i MGC p tatwa logistyka i dyspozycja
)
§ B Zawsze na state zamocowany w budynku, w kazdej p Spetnione najwyzsze wymogi bezpieczenstwa
1] sytuacji
;>' B Najwyzsze mozliwie bezpieczenstwo dzieki p Potencjat wydajnosci personelu wykorzystany maksymalnie
ostonietej platformie roboczej
B Mozliwos¢ wyboru wysokosci pietra od 3,00 m do p Planowanie projektu zgodne z praktyka
4,25 m
B Podesty dla realizacji prac wykonczeniowych zamon- p tatwe zastosowanie
§- towane moga zostac do kazdej prowadnicy
=]
‘é B Zintegrowany system drabin p Dodatkowy system schodéw nie jest wymagany
S
B Montaz MGC postepuje stopniowo z ziemi, odpo- p Bezpieczenstwo i szybki montaz, pierwszy element musi by¢
wiednio do postepu robét tylko na wysokosci 3,25 m
B MGS niezaleznie od wspotpracy z dzwigiem uno- p Oszczednos¢ pracy dzwigu
&z szony sitownikiem
.o
c
el B Dowolne ustawienie prowadnic do 4,50 m p Dowolne ksztattowanie projektu
s szerokosci
3
§ B Prosty, automatyczny proces unoszenia p» Redukcja czasu pracy dzwigu
<)
o.
B Wytrzymuje predkosci wiatru do 70 km/h » Zminimalizowanie przestojéw na budowie
o Poczatkowe zamocowanie podestu 0 Kolejny proces unoszenia dzwigiem, poziomy 6 Proces uniesienia, wydtuzenie drabiny.
wspinajacego sie na wysokosci 3,25 m. ruch szalunku za pomoca woézka przesuwnego;

wydtuzenie drabiny.

9 Zamkniecie szalunku obustronnie przed
betonowaniem.

9 Proces unoszenia szalunku

wewnetrznego dzwigiem; mocowanie
szyn prowadzacych z ziemi.
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